
Elevate
Superieure verticale opslagcapaciteit



De voordelen van Elevate

Elevate is de automatiseringsoplossing die op een zo 
klein mogelijk vloeroppervlak een zo hoog mogelijke 
capaciteit aan productopslag kent. Door de producten 
op te slaan op zogenoemde ‘trays’ kan er flexibel 
omgegaan worden met een hoge variëteit aan 
producten. Elevate kan één of meerdere draai-, frees- 
of ander type machines bedienen.

Door de ergonomische beladingspositie kunnen de 
producten tijdens het productieproces door middel van 
een lade eenvoudig op een tray geplaatst worden. De 
tray wordt vervolgens opgeslagen in Elevate en wordt op 
afroep klaargezet voor de robot.

De positie van de actieve tray waar de robot producten 
vandaan haalt en naartoe brengt heeft zijn eigen plek, 
waardoor de lift en de robot parallel naast elkaar kunnen 
werken. Bijvoorbeeld: als u een tray opvraagt met 
geproduceerde producten, kan de lift deze ophalen 
zonder dat het werk van de robot wordt onderbroken. 
Indien Elevate meerdere machines belaadt, is een tweede 
positionering mogelijk.

Omdat de robot vrij staat van de lift, is er een breed aan-
bod van robots met verschillende payloads beschikbaar. 
Door de hoge opslagcapaciteit is langdurige autonomie 
van uw machine(s) gegarandeerd.

www.cellro.com

Grijper opslag

Machine Fixture en 
Machine Collet Opslag*

Robot in uitvoering-tray

Slimme opslag

Beladen en ontladen

Centreerstation

Transport van trays

Industriële robot

*optioneel

Werken met Elevate

Twee afzonderlijke workflows tegelijkertijd:

Workflow1: Snel beladen en ontladen van tray op elk moment.

Workflow2: De robot voert zijn eigen workflow uit op de machine(s)



Su
p

er
ie

u
re

 
o

p
sl

ag
ca

p
ac

it
ei

t

D
an

kz
ij 

ve
rt

ic
al

e
o

p
sl

ag
 e

n 
zo

 k
le

in
m

o
g

el
ijk

e 
tr

ay
 

o
p

sl
ag

ho
o

g
te

.

V
o

lle
d

ig
 

aa
n

 t
e 

p
as

se
n

 a
an

 
u

w
 f

ab
ri

ek
sv

lo
er

 
 

El
ev

at
e 

p
as

t 
al

tij
d

 e
n 

o
ve

ra
l.

In
tu

ït
ie

ve
 H

M
I

Ee
nv

o
ud

ig
 te

 
b

ed
ie

ne
n

aa
nr

aa
ks

ch
er

m
.

O
n

d
er

st
eu

n
t 

ve
el

 v
er

sc
h

ill
en

d
e 

so
o

rt
en

 p
ro

d
u

ct
en

 

C
o

m
p

at
ib

el
 m

et
 

al
le

 v
o

rm
en

 e
n 

af
m

et
in

g
en

.



Robot Selectie

Opslag Selectie

Standaard Robot 
Selectie E20 E35 E50 E70

Robottype* Fanuc M20iA  
met botsdetectie en 
automatisch verwisselbare 
grijperkop.

Fanuc M-20iA/35M 
met botsdetectie en 
automatisch verwisselbare 
grijperkop.

Fanuc M-710iC/50 
met botsdetectie en 
automatisch verwisselbare 
grijperkop.

Fanuc M-710iC/70 
met botsdetectie en 
automatisch verwisselbare 
grijperkop.

Verwerkingsgewicht van 
robot (excl. grijper)

20kg 35kg 50kg 70kg

Maximaal bereik 1811mm 1813mm 2050mm 2050mm

Standaard Opslag
Selectie 1600x3000 1600x4000 2000x3000 2000x4000

Afmetingen systeem 1600x3000mm (WxH) 1600x4000mm (WxH) 2000x3000mm (WxH) 2000x4000mm (WxH)

Afmetingen tray 1200x550mm (0.66m2) 1200x550mm (0.66m2) 1600x550mm (0.88m2) 1600x550mm (0.88m2)

Verwerkingsgewicht tray 300kg 300kg 300kg 300kg

Max. snelheid van tray-
transport

0.5m/sec. 0.5m/sec. 0.5m/sec. 0.5m/sec.

Hoogte traypositie 30mm 30mm 30mm 30mm

Min. hoogte van trays 
met producten

90mm 90mm 90mm 90mm

Max. producthoogte 300mm 300mm 300mm 300mm

Max. aantal trays met 
een hoogte van 90 mm

17 28 17 28

Vloeroppervlak zonder 
robot

1750x1600mm=2.8m2 1750x1600mm=2.8m2 1750x2000mm=3.5m2 1750x2000mm=3.5m2

Vloeroppervlak met 
Robot 20/35

2350x1600mm=3.8m2 2350x1600mm=3.8m2 2350x2000mm=4.7m2 2350x2000mm=4.7m2

Vloeroppervlak met 
Robot 50/70

2500x1600mm=4m2 2500x1600mm=4m2 2500x2000mm=5m2 2500x2000mm=5m2

Laadhoogte 1070mm 1070mm 1070mm 1070mm

Effectieve hoogte van 
trayopslag

1530mm 2530mm 1530mm 2530mm
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* Op aanvraag zijn ook robotselecties met een verschillend bereik of meer verwerkingsgewicht verkrijgbaar.

Slimme Opslag

Elevate Software

Technische gegevens

Elk product past perfect. Flexibele opslag van 
verschillende producten met minimaal verlies 
van opslagruimte.

Doeltreffend gebruik van de slimme opslag door elk 
product in een patroon van 30 mm te passen. Met 
slechts een ruimte van 30 mm tussen dit product en 
het daarboven opgeslagen product. Dit uiterst 
effectieve gebruik van opslagruimte noemen we 
slimme opslag. Bovenin Elevate worden de 
ongebruikte trays effectief gestapeld opgeslagen. 

Deze slimme opslag zorgt ervoor dat alle 
producten naar een zo laag mogelijk opslagpunt 
worden gestuurd. Hierdoor wordt de reistijd 

Slimme 
opslag voor 
maximale 
vulsnelheid 
van uiteen-
lopende 
producten.

Opmeting 
van product-
hoogte om 
te zorgen 
dat het juiste 
product in 
het systeem 
wordt 
opgeslagen.

Creëren van 
beschikbare 
opslagruimte 
voor een 
maximale 
opslag-
capaciteit.

Opslag 
ongebruikte 
trays bovenin.

Cellro System Control [CSC]: 

•	 Orderbeheer voor eenvoudige configuratie van 		
	 nieuwe orders en het opslaan in een rij van 		
	 lopende orders. Automatische verwerking van de 	
	 vooraf bepaalde productievolgorde (prioritering) 	
	 in het kader van een autonome productie. 
•	 Door bewegingsdetectie aangestuurde verticale 		
	 as voor optimale snelheid en handhaving van de 		
	 nauwkeurigheid van de positionering van 		
	 onderdelen. 
•	 Slimme-opslagbeheer voor een zo goed 			 
	 mogelijke opslaginventarisatie aan de hand van 		
	 de hoogte van het product. 

Cellro System Interface [CSI]: 

•	 Gebruiksvriendelijke instelling van orders door 		
	 configuratie aan de hand van symbolen. 
•	 Stapsgewijze uitleg van nieuwe orders voor 		
	 eenvoudige configuratie. 
•	 Database met bestaande producten en orders 		
	 voor een snel hergebruik van bestaande 			 
	 parameters.  

verkort en vrij te gebruiken opslagruimte gecreëerd in 
het daarboven liggende deel om uw producten op te 
slaan. Dus minder reistijd en meer beschikbare opslag-
ruimte. Er wordt een controle van de producthoogte 
uitgevoerd om er zeker van te zijn dat het juiste 
product in Elevate wordt opgeslagen.
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Opties Voorbeelden

Machine Fixture ExchangeTM

Machine Collet ExchangeTM 

Tweede CNC-machine

Job Manager

Elevate E20 | 1600x3000 Elevate E70 | 2000x4000
Optionele 2e Machine Optionele 2e Machine



Your Machines, 
More Profitable.

Cellro is een eersteklas ontwikkelaar van robot-
automatisering voor de verspanende industrie. Ons 
bedrijf gaat uit van de gedachte dat uw 
automatisering toekomstbestendig moet zijn. Omdat 
je nooit weet welke drastische veranderingen zich 
nog gaan voordoen, is de waarde op de lange 
termijn van automatisering volledig afhankelijk van 
de flexibiliteit ervan. Dit houdt in dat een Cellro-
systeem, zoals Elevate, eenvoudig aan te passen is 
zodat uw winst de komende jaren kan blijven stijgen. 

Elevate is uw sleutel tot winstgevende automatisering 

op de lange termijn. Rigide automatisering hoeft uw 
flexibiliteit niet te beperken. De modulaire techno-
logie van Cellro en slimme bedieningsfuncties 
zorgen ervoor dat u op elk gewenst moment kunt 
schakelen tussen functies en opties. Hierdoor geniet 
u nu en in de toekomst van volledige flexibiliteit.

Nederlands | V2.0

Cellro B.V.
Koningsschot 41
3905 PR Veenendaal
Nederland

info@cellro.com
www.cellro.com

Wanneer u een Cellro-systeem aanschaft, kunt u een 
beroep doen op onze sterke internationale netwerk. 
Dankzij aankoop- en servicepunten bij u in de buurt, 
is het systeem aangepast aan lokale behoeften en 
in lijn met de bestaande kennis en expertise op het 
gebied van automatisering. 

Onze lokale distributeurs verkopen wereldwijd onze 

gestandaardiseerde oplossingen zoals Elevate. 
Bovendien heeft een groot aantal gerenommeerde 
machinebouwers Cellro als hun automatiserings-
systeem gekozen in hun streven om te voldoen aan 
de vraag naar kant-en-klare combinaties van 
machine en automatisering.

Het Cellro-netwerk

Over Cellro


